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1999

Prof.  Jordi  Puig-Suari at California
Polytechnic State University (Cal Poly), San
_Luis Obispo, and Prof. Bob Twiggs at
Stanford University’'s Space Systems
Development Laboratory (SSDL).
https://www.cubesat.org/s/CDS-REV14_1-
2022-02-09.pdf
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Figura 1: A. Johnstone (2022). Arreglo
de cubesats de 1U a 12U [Disenol].
CubeSats org.
https://www.cubesat.org/s/CDS-
REV14_1-2022-02-09.pdf
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Figura 2. A. Johnstone
(2022). Tabla de masas
Diseno]. CubeSats org.
nttps://www.cubesat.org/s/C
DS-REV14_1-2022-02-09.pdf
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Figura 4. A. Johnstone (2022). Tabla de

comparacion de dispenser [Datos]. CubeSats
org. https://www.cubesat.org/s/CDS-REV14_1-
2022-02-09.pdf
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Fl nanosatélite debera estudiar el lado oscuro de la Luna
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https://www.esa.int/Enabling_Support/Space_Engineering_Technology/Shaping_the_Future/LUMIO_New_CubeSat_llluminating_Lunar_Impacts

Lagrange Point
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1U +2cm/-2cm +2cm/-2cm +2cm/-2cm

1.51 +2cm /-2 cm +2cm /-2 em +3cm /-3 cm
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3U +2ecm/-2cm +2cm/-2cm +7cm/-7cm

6U +4.5¢cm/-4.5 cm +2cm/-2cm +7em/-7cm

12U +4.5cem/-4.5 cm +45em/-4.5cm +7cm/ -7 cm
Figura 9: A. Johnstone (2022). Tabla de

comparacion  de
CubeSats

https://www.linkedin.com/posts/

dispenser  [Datos].

org.
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Segun la clasificacion del Estado del Arte (https://www.nasa.gov/smallsat-institute/sst-soa/structures-materials-and-
mechanisms/ ) de las pequefas naves espaciales de NASA hay dos tipos de estructuras.

1. Construccion monocasco

2. Disenos de marcos modulares

Las estructuras también se dividen en primarias que tienen contacto directo con el dispensador, las secundarias que
permiten proteger a los subsistemas y a unir a estos y a las terciarias como clips y las estructuras terciarias para dar
soporte a los componentes como para los sensores solares como los conectores que permiten unir a los cables.

Estructura primaria Estructura secundaria Estructura terciaria

Ordenadores .
de a bordo (OBC) “
- e
)

https://Ih4.googleusercontent.com/proxy/DaS

https://alen.space/wp- .
https://satsearch.co/products/2ndspace . OkW_EmHGRhh7vkNhalL FfkubiOozas8pdZEgDf
P P P content/uploads/2024/01/ordenadores.] die3yR-WdIdGCx-Qob5V_h1H5sqZCbFsBt_jh-

-verse-01-1u-structure
P& 180Y2TQNWzA90f
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SIMULACIONES

Segun la guia para cargas utiles de SPACEX las pruebas necesarias que se deben de realizar a un nanosatelite son
verificar que su primera frecuencia modal sea mayor de 40 Hz. Las pruebas de vibraciones aleatorias tambien es

requerido.

Ansys

INNOVATION

COURSES

Mode

1
Problem Specification — Lesson 1

2

3
Geometry — Lesson 3 4

5

Mesh — Lesson 4

Physics Setup — Lesson 5

Numerical Solution — Lesson 6

Numerical Results — Lesson 7

Post Completion Survey

Meet the Instructor

Frequency(Hz)
158.18
160.84
166.12
166.68
383.71

https://innovationspace.ansys.com/courses/courses/modal-analysis-of-a-

satellite/lessons/numerical-results-lesson-7-16/

Table 4-6: Random Vibration MPE

Frequency (Hz) Random Vibration MPE (P95/50), All Axes
20 0.01
50 0015
Foo 0015
Boo 0.03
925 0.03
2000 0.00644
GRMS 5,67

Tablas de Rideshare de SpaceX: https://storage.googleapis.com/rideshare-
static/Rideshare_Payload_Users_Guide.pdf
Table 6-6: Manual Notch Limits (Primary Mode ONLY)

Maxirmum

Primary Mode Frequency £ (Hz) Baﬁzmth Maximum Motch Floor Width (Hz)
(Hz)
40-80 20 e
B1—160 40 20
161 —320 80 40
321 - T00 100 50
700 — 2000 Motching not allowed

D E—

Max nofch bandwidth
- /\
l Max 10 dB

e
Maxirnwm pobch foor width

PSD (giHz)

L5
Frequency [Hz)

Figure 6-1: Manual Notch Limit Definitions (Primary Mode ONLY)



INTEGRACION

https://inras.pucp.edu.pe/proyectos/pucp-sat-1-y-pocket-pucp



LANZAMIENTO
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MISIONES FUTURAS

AGENCIA ESPACIAL
DELPERU o'

https://www.esa.int/Enabling_Support/Space_Engine
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ering_Technology/Shaping_the_Future/LUMIO_New_ content/uploads/2022/04/

CubeSat_llluminating_Lunar_Impacts Noticies-web-DCA-1-4.png
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S }\ _ Mission Idea Contest: to the Moon
SATELLITE

rreiiminary worKkshnop

Acepta la mision:
Desarrolla tu propio
CubeSat

INSCRIBETE HASTA EL

\—2023 LASC




CONCURSOS Y TENDENCIAS
ACTUALES 2 de 2

Smallsat Launch Trends BRYCE
Smallsats 2018 — 2022, by Launch Vehicle TEEH
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